Mardi 9 juin a 17 h 30

Visite privée
de PAventure Michelin

Une visite exceptionnelle au coeur de

Michelin. Ouvert en avril 2009, I'Aventure

Michelin est un parcours scenographique

I P unigue qui dévaile I'nistaire, l'activité et les visions
est un prototype d'essai d'avenir du groupe Michelin... depuis plus d'un siecle.

entigrement congu et réalisé par les Visite privée commentée - Durée : 1h 30
ingenieurs Michelin en 1972. Equipé de 2 moteurs V8 a I'arriére,

il a servi jusqu'au début des années 1980 a tester les pneus radiaux poids-

lourds & trés grande vitesse. Le pneu & tester se trouve a I'intérieur du véhicule Les organisateurs vous proposent de découvrir

et un systéme informatique embarqué permet d’enregistrer les mesures. gratuitement cette visite guidée

il

Nombre de places limité - ne tardez pas pour réserver aupreés de la SFIP

Mercredi 10 juin &4 17 h 30

Visite PAVIN

Plateforme Auvergne pour les Véhicules Intelligents

Créee en septembre 2008 sur le campus universitaire de Clermont,
la plateforme PAVIN est un site d'experimentation, de
développement et de mise au point de véhicules
entierement automatiques.

llustration d'une forte dynamique locale entre
les acteurs scientifigues, institutionnels et
industriels autour du theme de la « mobilité »,
cetequipement permet de réaliser des tests
intensifs en milieu sécurise, en integrant

les recherches scientifiques sur des
déemonstrateurs réalistes.

A l'origine du projet, le LASMEA est un

des acteurs de la Fedération de Recherche

TIMS qui reunit plusieurs laboratoires
clermontois pour conduire des projets
pluridisciplinaires, aux interfaces de I'infor-
matique, de la mécanique et de l'automatique ;
notamment sur le theme « Véhicules et Infra-
structures Inteligents ».

La plateforme PAVIN permet de travailler sur certains verrous
scientifiques identifies par la cormmunaute internationale afin d'aboutir
ades systemes fiables de « conduite autonome »
e Geo-localisation précise et robuste de vehicules en environnement urbain (fusion des données délivrées par divers
capteurs : caméra video, GPS, odometre. ..),
e Securité et le confort pour les usagers et I'integrité des personnes et des biens environnants (interface
homme-machine, détection et évitement d'obstacles. . ),
¢ Gestion optimale de 'ensemble d'une flotte (convol automatique, apprentissage partage, optimisation ressource. . ).

La finalité de ces recherches vise a offrir de nouveaux services pour la mobilité des personnes en ayant recours a
'usage de vehicules propres : déserte d'acroports, de gares, de centres hospitaliers a partir de parkings €loi-
gneés, Visites automatiques de sites touristiques et de parc d'attractions, aide aux personnes a mobllité reduite
dans les zones pietonnes, desengorgement des hyper-centres, ...).
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